中山大学医学院


医学院临床技能教学设备一批试用调研通知
各附属医院：
    中山大学医学院拟购置一批临床技能教学设备，为做好前期产品调研，近期拟安排不同品牌设备的试用，目前设备已调试到位，设备清单见附表，详细信息如下：
时间：2022年6月2日（周四）至6月13日（周一）    
地点：中山大学深圳校区西区20栋医学园南431，509-511室
联系人：详见附表1；
试用后请在3日内提交试用报告，详见附件2.

    欢迎附属医院组织感兴趣的老师们参加！
      中山大学医学院
               2022年5月26日












附表1：调研设备清单
	序号
	产品名称
	品牌
	产地
（进口/国产）
	主要功能
	联系人

	1 
	虚拟包皮环切术本科教学平台
	广州煜林
	国产
	在虚拟现实VR环境下开发手术室全部场景，可以实现包皮环切手术大体步骤：体位平卧位，清洗消毒，分离粘连，设计切口，背侧切开，切除包皮，止血，缝合，包扎；在线学习系统具备教师移动端（含Android和IOS系统）、学生移动端（含Android和IOS系统）使用的App；对学员的训练过程进行评估，并给出相应的评估报告，可自动统计学生的学习时间，并显示排名。
	王皓宇
182028722562

	2 
	虚拟急救情景本科教学系统
	广州煜林、V2.0
	国产
	在虚拟现实VR环境下开发急诊室全部场景，可以实现多种急诊步骤训练，如评估和现场安全、启动紧急医疗服务并获取AED、AED使用各步骤等；在线学习系统具备教师移动端（含Android和IOS系统）、学生移动端（含Android和IOS系统）使用的App；对学员的训练过程进行评估，并给出相应的评估报告，可自动统计学生的学习时间，并显示排名。
	王皓宇
182028722562

	3 
	虚拟阑尾切除术本科教学平台
	广州煜林、V3.0
	国产
	在虚拟现实VR环境下开发手术室全部场景，可以实现阑尾切除手术大体步骤：仰卧位，右下腹麦氏切口，寻找阑尾，处理系膜，保护阑尾及盲肠，荷包缝合，结扎阑尾根部，切断阑尾，阑尾残端处理，包埋阑尾残端，覆盖系膜，关腹；在线学习系统具备教师移动端（含Android和IOS系统）、学生移动端（含Android和IOS系统）使用的App；对学员的训练过程进行评估，并给出相应的评估报告，可自动统计学生的学习时间，并显示排名。
	王皓宇
182028722562

	4 
	虚拟临床护理技能教学系统
	广州煜林、NS-100
	国产
	系统提供男性导尿术、女性导尿术、洗胃术、鼻饲术、胃肠减压引流术、三腔二囊管止血术、吸痰术和灌肠术八种虚拟训练模块，每种训练模块都具有训练和考试两种模式；系统自带大量真实典型病例，实现对临床病例全生命周期的管理，每个病例均代表一个具体“患者”，使学生的训练具备更好的连贯性和有序性，更加符合真实临床状况，有助于学生临床思维的培养。系统支持病例导入，并且每个病例均支持编辑与后期扩展；可支持多人同时在线进行技能训练，实现互评、交互训练、监督学习；通过对训练过程中不断采集到的技能训练教学过程数据的智能分析，提供不同维度，教师，学生的教学与训练的分析评价报告；产品使用的手术模拟器械最大限度按照临床真实器械的规格制作，并且支持反复使用的同时，保证器械使用寿命，从而大大减少技能训练耗材的产生；
   产品支持与教室中的投影仪对接，支持一键无线投屏，将设备画面投放在教室荧幕中，教师的教学过程中可以进行三维场景实时操作示教，支持人体剖面图和窥镜的动态展示，实时展现操作过程中器械使用规范。系统支持录播、回放操作；
平台级的架构，借助私有云管理技术，使教学过程中的宝贵数据可以安心实现校园内的共享。同时实现微信端，设备端，PC端同步更新共享教学相关信息，比如评价、评分、课程通知，设备预约等；
	王皓宇182028722562

	5 
	虚拟临床护理技能教学系统
	天津天堰
	国产
	1、37项护理技能训练，分为练习模式和考核模式。练习模式时有大小步骤提示，教学演示，注意要点，操作错误有正确提示。考核模式无提示；
2、第一人称视角展现科室360度环视场景。可按日期选择诸如白班、夜班、中班、责任、主班等多种护士角色，进行内科工作流程、外科工作流程、妇科工作流程、儿科工作流程、ICU工作流程、产科工作流程6个场景护理见习训练；
3、第一人称视角实现360度环视场景包括ICU虚拟仿真见习、NICU虚拟仿真见习、产房虚拟仿真见习、儿科门诊虚拟仿真见习、妇科门诊虚拟仿真见习、手术室虚拟仿真见习、普通病房虚拟仿真见习、影像中心虚拟仿真见习、内科虚拟仿真见习等护理实习流程训练；
4、该模块涉及内、外、妇、产、儿、急救科室十几种常见病例，以第一人称视角实现场景内完全自由的漫游，可以360度环视场景。
	王皓宇182028722562

	6 
	虚拟剖宫产术本科教学平台
	广州煜林
	国产
	在虚拟现实VR环境下开发手术室全部场景，可以实现剖宫产手术大体步骤：切开腹壁，拉出子宫，切开子宫，拉出胎儿，剥离胎衣，缝合子宫，缝合腹壁；在线学习系统具备教师移动端（含Android和IOS系统）、学生移动端（含Android和IOS系统）使用的App；对学员的训练过程进行评估，并给出相应的评估报告，可自动统计学生的学习时间，并显示排名。
	王皓宇182028722562

	7 
	临床技能智慧课程和考核评估云平台
	广州煜林、YLCSA01
	国产
	系统支持基础医学、临床医学、护理、公共卫生与预防医学、中医、中药、药学、口腔医学、生命科学等实践教学课程的线上自主学习和训练；提供胸膜腔穿刺术、腰椎穿刺术、腹膜腔穿刺术、骨髓穿刺术、环甲膜穿刺术、心包穿刺术、膝关节穿刺术、经阴道后穹窿穿刺术、小儿胸腔穿刺术、小儿腰椎穿刺术、小儿胫骨骨髓穿刺术虚拟穿刺项目；洗胃术、鼻饲术、男导尿术、女导尿术、吸痰术等内科、外科、妇产科、儿科、急诊医学、护理学、耳鼻喉科不少于60个基础临床技能在线学习课程，学员都能够在线自主在电脑上进行在线虚拟操作训练，无需教师参与；系统自动记录训练次数、操作时长、训练成绩、操作明细等数据。在线虚拟操作项目训练流程符合临床教学需要，包含术前准备（环境准备、患者准备、操作物品准备等）、术中操作（标记、消毒、穿刺等）、术后处理（术后嘱咐、书写操作记录、物品分类等）等临床操作步骤，学员可进行详细操作训练。系统可根据课程需要在基础知识中设置若干个知识要点，并针对知识点进行覆盖率、点击率、相关问题作答情况等要素进行分别统计，精确定位学员对课程的掌握情况；可在重点内容上设置相应的随堂测试练习，并对理论知识学习的进度、效果及随堂练习的答题情况进行统计，把理论知识学习的效果进行量化，能为教师的课堂教学提供可靠的学情统计。教师可根据教学需求在后台方便的对学习要点、随堂练习题进行编辑。
	袁安慧 18210001246

	8 
	手术监护仪
	飞利浦金科威
	国产
	12寸彩色高分辨率TFT显示多功能插件式监护，≥6通道显示，监护仪可显示包括3、5和6导联ECG，呼吸，PO2，多温度，无创和有创血压及心律失常分析的全部生命指征参数，可通过先进的呼吸力学分析、垂直和水平移动光标及药物计算提高工作效率。具有成人/儿童/新生儿模式，在NICU中适应新生儿监护的特点有，带时间回顾的OXYCRG和满足婴儿特别需要的双SPO2。在OR中，有带有混合气体识别的气体分析，用户定制的波形颜色和基于患者年龄的MAC计算。
	袁安慧 18210001246

	9 
	虚拟穿刺术本科教学系统
	深圳医博士
	国产
	系统采用3D仿真引擎，结合实时交互式力反馈系统，具有真实的操作体验，提供包含胸腔穿刺术、腰椎穿刺术、腹腔穿刺术、骨髓穿刺术、心包穿刺术、硬膜外穿刺术、膝关节穿刺术、经阴道后穹窿穿刺术、小儿胸腔穿刺、小儿腰椎穿刺术、小儿腹腔穿刺、小儿骨髓穿刺术、小儿胫骨骨髓穿刺术、环甲膜穿刺术14个穿刺训练项目。提供训练和考试两种操作模式，可进行一键切换；学员的训练数据可与在线训练平台无缝对接，共同组成形成性评价数据。产品提供所有穿刺项目的临床操作视频等相关教学资源，可进行理论教学、技能示教、技能训练，智能语音助教提供智能自动化纠错和提醒服务和智能评价，采购人根据不同训练项目可自主选择临床案例进行分析与术前诊断，按照术前准备（操作物品准备等）、术中操作（标记、消毒、穿刺等）、术后处理（术后嘱咐、书写操作记录、物品分类等）等临床操作步骤进行详细操作训练。
	张昊
15626462926

	10 
	虚拟穿刺术本科教学系统
	天津天堰
	国产
	将虚拟现实和模型仿真技术相结合，可进行临床六大穿刺技术的训 练和考核，操作过程中三维场景与真实器械同步，并在三维场景中提供 及时的反馈。完成操作后系统自动给出客观评价结果，并储存操作过程 视频，支持教师结合视频对操作者进行主观评价。
	张昊
15626462926

	11 
	高级手术技能虚拟模拟系统
	美国Mimic
	进口
	系统具有与临床手术机器人系统一致的外观和操作界面，可以模拟临床使用的手术机器人所有版本的软件模块，软件与真实手术机器人真机训练相符，且增加多种教学功能，系统提供给机器人外科训练，并配套有训练绩效评估系统，采用综合指标全方位的评估学员的学习进度和时间等。机器操作手柄可避免手腕交叉导致机械臂碰撞，可最大程度模拟真实手术机器人操作时的空间距离感；训练监控系统可对操作错误进行预警，当机械臂相互碰撞或触碰到其他组织，机械臂颜色会发红报警，并根据力道增大而逐渐加深。内置培训模块，至少可提供基本器械操作训练、团队协作训练、专科手术训练三大类。可提供的泌尿和妇科等手术：肾切除术，腹股沟疝，子宫切除术，前列腺切除术等模块。可连接云系统，训练的操作及考核过程可选择上传到全球训练共享平台，与世界各地的医院进行交流，对比学习曲线。
	袁安慧 18210001246

	12 
	高级手术技能虚拟模拟系统
	Simbionix
	进口
	[bookmark: _Hlk41313384]Robotix Mentor达芬奇手术机器人模拟训练系统提供全套的模拟教育内容，提供高质量的模拟体验，具备行业内唯一达芬奇下手术计算机全程模拟处理，可模拟完整的手术操作，逼真的仿真视图，人性化的操作界面，带给您超强的仿真体验。美国临床达芬奇研发厂家（intuitive surgical）推荐通过使用达芬奇手术模拟训练系统，应用于临床达芬奇机器人手术模拟训练，学员通过操作达芬奇手术机器人模拟训练系统的模拟器械，在逼真的VR临床手术人体解剖环境内进行基于临床病例的基本手术操作技能以及复杂的手术操作训练。使用该手术模拟器进行手术训练及达芬奇机器人基本技能的训练，可以实现无创、无风险、无耗材的反复训练多种科室的常见达芬奇机器人手术。模块配备的完备的教学资料以及辅助教学指导等功能，能够帮助学员在短时间内熟悉达芬奇机器人的使用技巧，并提升以及掌握各类手术操作技术。操作完成后，系统强大的教学辅助体系能够提供学员相应的详尽评估报告，针对学员的操作过程给予评估。使用该手术模拟训练模块对于年轻医师进行培训，可有效解决传统医师培训方式的弊端以及医疗培训资源短缺的问题，帮助更多的年轻医师快速掌握手术操作技能。

	袁安慧
18210001246

	13 
	成人和婴儿ECMO和体外循环训练系统
	美国柯丽菲儿
	进口
	系统模拟体外循环的模拟器，利用模拟装置呈现虚拟的生理生化指标，具有高仿真的临床病人在ECMO系统治疗下的临床表现。系统还包括一套可与真实手术器械配套使用的ECMO模拟器、1个带有自主跳动心脏的躯干模型，手术时通过ECMO模拟装置可显示正常的生理生化指标，病人的循环系统通过手术解剖躯干和通换气装置进行重复的有节律的运动，能够在完全仿真的手术环境下让学员训练ECMO治疗时的相应处理知识点，可实现虚拟病人紧急情况下的ECMO和体外循环手术训练；模拟器提供6种ECMO模拟培训方式，包含CPB、CPB(sim)、V-VECMO、V-VECMO(sim)、V-AECMO、V-AECMO(sim)。教师可通过团队教学，实现虚拟病人紧急情况下的ECMO和体外循环手术训练，进行危机处理演练、临床技能评估、实习医师培训、临床团队训练和ECMO专科医师的培训。
	张昊
15626462926

	14 
	大肠内视镜训练模型
	深圳医博士
	国产
	模型采用人体仿真硅胶制成，解剖标志精确，管道内部逼真，镜下视觉效果接近真实人体，模型包含透明腹部外壳，完整大肠结构，包括直肠、乙状结肠、降结肠、横结肠、升结肠、盲肠和阑尾部分；可进行使用各种类型的气囊肠镜进行大肠的插入技巧、短缩技能及位置确认训练。
	袁安慧 18210001246

	15 
	上消化管内视镜训练模型，ERCP模块
	深圳医博士
	国产
	完整的人体头部至大腿根部模型，体位可变换，腹部为开放性设置，可进行消化道内镜下镜通道的解剖结构示教。模型内部解剖结构完整，包括食管、贲门、胃体、胃底、幽门、十二指肠球部、降部等，由特殊材质制成，与真实人体组织结构一致，可行食管镜检查、胃镜检查、十二指肠镜检查、内镜逆行胆管造影(ERCP)术训练。
	袁安慧 18210001246

	16 
	超声支气管镜检查模型
	深圳医博士
	国产
	标准成年人头部至胸腹部模型，体表解剖标注明显，模型头部可后仰及左右转动，便于摆出支气管镜检查操作市所需要的各种体位，进行支气管镜检查及气管插管，可使用硬质支气管镜或光学纤维支气管镜进行检查。使用硬质支气管镜检查时，门牙受力过大会电子蜂鸣报警；进行气道管理操作，在喉镜检查时错误操作压迫牙齿力度过大时，有报警提示。
	[bookmark: _GoBack]袁安慧 18210001246

	17 
	虚拟解剖技能和思维训练系统
	深圳医博士
	国产
	系统集中解剖数字人信息，实现基础解剖，系统解剖和局解在临床案例下的训练和思维的形成。利用计算机交互、虚拟现实（VR）等现代化高仿真技术，模拟各种不同的真实场景，系统运用电子计算机技术和医学资源，把源于真实病例的CT 或MR重建成三维体。用户可借助虚拟工具进行切割、分离、组织还原等操作，观察解剖结构、器官，系统学习真实病例下的解剖结构，结合虚拟数字模拟人进行交互式急救训练，虚实结合，学员通过各种快捷操作模式，沉浸在可视化的场景中全面的解剖技巧和思维能力
	袁安慧 18210001246










附件2：
 试用报告

	设备名称
	

	品牌
	
	型号
	

	推荐程度（数字越大推荐程度越高，请对数字打√）
	1     2     3     4     5

	推荐理由

	

	推荐人签字：



                                                                 年    月    日



